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izmir Merkez Atiksu Aritma
Tesisi, Izmir Kérfezi'nin atiksu
kirliliginden kurtariimasi amaci ile
Blylk Kanal Projesi kapsaminda
inga edilmistir. izmir Kérfezi boyunca
insa edilen ana kusaklama kanali ve
buna bagli kolektérler araciligiyla
toplanan atiksu Gumrik, Bayrakli,
Karsiyaka, Cigli Pompa istasyon-
larindan pompalanarak izmir Atiksu
Aritma Tesisi'ne iletiimektedir.

izmir Atiksu Aritma Tesisi, aktif
camur metodu ile fosfor ve azot
gideriminin de yapildi§i biyolojik
aritma sistemine gére calismaktadir.
izmir Atiksu Aritma Tesisi Cigli-Tuzla
Boélgesi'nde Gediz Nehri'nin eski
yataginin bulundugu deltada 300 bin
metre karelik alana inga edilmigtir.
Tesis saniyede ortalama 7 metre-
kUpluk kuru hava su debisini kabul
edebilecek sekilde birbirine paralel 3
hattan olusmustur.
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GIRIS YAPISI
Cigli pompa istasyonundan gelen

emo izmir subesi

atiksu icindeki kati maddeler (1
cm'den blylk) ince izgaralarda
tutulur ve siyirici tarak ve konveyorle

uzaklastirilir. lzgara hazneleri
Uzerinde bulunan seviye sensorler
vasitasiyla elde edilen fark seviye
bilgisine gére otomatik olarak caligir.

Kabalarindan arindiriimis atiksu
kum tutucu Uniteye gelir, kum
tutucular havalandirmal tiptir ve
atiksuya hava verilerek kum tutucu
haznede kumun ¢ékelmesi saglanir.
Cokelti kum pompalariyla alinir ve
kum yikayici, siyirict konveyorlerle
uzaklastirlir, bu tniteye hava, hava
Ufleyicilerden saglanir ve otomatik,
manuel olarak calistirilabilir. Yani
hem SCADA'dan hem de Uzerinden
kontroll olarak calistirlabilir. Kum
tutucudan c¢ikan su Parshal
savaklarinda dengelenir, burada
yine debimetreler ve ultrasonik
sensorler ile debi dlcumleri yapilir.
Savaklanan suyun biyolojik aritma
asamalarina alinmasi islemi dagitim
kapaklari Gzerinden olur.

ON COKELTIM

Tesis genelinde birbirinin ayni 3
aritma fazi vardir ve her bir fazda 6n
aritma yapilr. Giris yapisindan faz

dagitim kapaklari ile gelen atiksu bu
alanda bulunan 4 adet ¢oktirme
havuzuna alinir. Burada atiksu
icindeki asili tanecikler yer cekimi
etkisiyle c¢oktarultrler, c¢okelen
maddeler camur desarj pompalari ile
alinip ¢camur toplama tanklarina
goénderilir. Camur desarj pompalari
4 asll, 1 yedek olmak Uzere 5 adettir.
Camur desarj pompalari cekilecek
gunlik camur miktarina goére tekli
dizende ve ciftli dizende calisir.
Tesisde hesaplanan ginlik islenen
camur veya c¢amur yasina bagl
olarak pompalar tekli dizende veya
ciftli dizende esit calisirlar. Bu sureg
PLC-SCADA tarafindan kontrol ve
kumanda edilir.

BIO-FOSFOR
Biyolojik aritma bu asamada
baglar, seri halde iki bio-fosfor

havuzu vardir. Bu ortam havasizdir
ve daha Once asilanmis fosfatca
zengin bakteri kultarinin yasam
alanidir. Atiksu bu ortama alindi-
ginda bakteriler bunyelerindeki
fosforu suya verirler. Bio-fosfor ha-
vuzlarinda uygun karisimi hazirla-
yan 6 adet mikser vardir ve lokal
yada otomatik caligirlar. Bu mikser
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motorlari PLC ve SCADA sistemi
tarafindan kontrol edilir.

HAVALANDIRMA

Bu asama fosfatin tutulup azotun
biyik oranda oksijene baglandig
nitrifikasyon agamasidir. Her hatta
seri halde calisan ikiser oksidasyon
tankina sahip 4 adet 24790 m3
hacminde havalandirma havuzu
bulunmaktadir. Havalandirma hen-
deklerinde uygun oksijence zengin
bélumler vardir ve bakteriler burada
suya verdiklerinden daha fazla
fosforu bunyelerine alirlar. Her bir
havalandirma havuzuna iki adet
hava kompresoérinden hava verilir.
Havuzlardaki oksijen temini bu
kompresérler tarafindan saglanir.
Kompresoérlerin  debisi, hava akis
miktari ve difizér acikliklari havalan-
dirma havuzundaki ¢6zinmis
oksijen miktarinin degerlerine bagli
olarak PLC tarafindan kontrol edilir.
Bu islem programda atanmis olan
PID loop (Step controller)'a yaptirilir.
Havalandirma havuzlarindaki
c6zinmus oksijen konsantrasyonu
(proses degiskeni), her bir havuzda
iki noktadan yapilir.

SON COKELTME

Bu asamada Bio-fosfordan gelen
proses suyu son kez sediman-
tasyona ugratilir. Saniyede 1m3
debiyi karsilayacak (her bir fazda) 4
adet coOkeltme havuzu vardir ve
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sudan agir maddeler bu havuzlarda
dibe c¢okeltilir. Dibe c¢ékelmis olan
madde (¢amur) siyiricilarla havuz
tabanindaki kanallara itilir ve seviye
kod farkiyla geri devir pompa
istasyonuna iletilir. Herbir havuz
baglanti kanalinin, pompa istasyo-
nundaki hazneye girisinde teles-
kopik vanalar konulmustur. Bu
vanalarin amaci c¢ekilecek olan
camur miktarini ve dolayisiyla havuz
seviyelerini dengelemektir. Teles-
kopik vanalar programda atanmig
olan step kontrolli bir PID LOOP
tarafindan kontrol edilir ve bu LOOP
referansini (SP) her bir teleskopik
vana haznesindeki akustik seviye
Olgerler tarafindan alir. Bu referans 4
adet seviye olcerden gelen seviye
bilgisinin aritmetik ortasidir. Pompa
istasyonunda 3+1 secgimsel olarak
calisan 4 adet geri devir pompasi
mevcuttur ve amaclari son ¢okeltme
havuzlarindaki camurun (aktif ca-
mur) bir kismini biofosfor havuzla-
rina tekrar dondldrmektir. Ayrica
pompa istasyonunda continius
controller (surekli kontrolct) olmak
Uzere bir master controller (ana
kontrolct) tanimlanmistir ve referan-
sini seviye sensOrinden alir bu
sensor geridevir pompalarinin
bulundugu haznededir. Master
controller %30 ile %80 araliginda
Teleskopik Vana Controller'larinin
bireysel olarak calismalarina izin
verir. Eger seviye %30 altinda ise

o ek s

bltln teleskopiklere 24 sn sliresince
ac sinyali %80 Ustlinde ise butin
teleskopiklere kapa sinyali génderir.
Giris haznesi seviye samandira-
sindan minimum seviye sinyali gelir
ise butin geri devir pompalar
durdurulur (kuru galisma).

Fazla camur pompalari; proses
kontrol tarafindan éngérilen uygun
bir camur yasinda sistemden
bertaraf edilecek glnlik ¢amur
miktari hesaplanir, bu miktar pompa
hiz referansi olarak 1+1 seklinde
calisan iki adet fazla camur
pompasina iletilir. Pompalarin
maksimum pompalama kapasitesi
250 m® / h dir. Saatte cekilecek
gunlik ¢camur miktari hiz refaransi
olarak (SP) SCADA ekraninda ilgili
arayUlzden girilir.

OTOMASYON

Tesisin giris yapisindan desarja
kadar tim asamalarinda debi olcer-
ler (ultrasonik-manyetik-doppler),
seviye Olcerler (ultrasonik), basing
Olcerler, pozisyonerler, flatorler,
sicakhk Olcerler ve gaz Oolgerler
(oksijen konsantrasyon) vardir. Tim
bu sensérlerden alinan sinyaller
PLC'ye gelir ve oradan da MCC
panolarinda bulunan START, STOP,
RUN, ARIZA yardimci kontaktor ve
réleleri Gzerinden SCADA'ya
aktarilmak Uzere PLC'ye tekrar
doner. Saha genelinde toplam 3600
I/0O noktasi bulunmaktadir.
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