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Salt Tesislerinde Kullanilacak
Batarya Tesisati

1. GENEL OZELLIKLER
1.1. — AkiininiJator Bataryalarinin Tatbikati:

Kuvvet santrallan ve transformator istasyon-
larindaki batarya tesisati, asagida siniflandiril-
mig, cihazlara enerji temini icin, Standard mii-
hendislik branst durumuna gelmektedir.

Bataryalarin besledikleri cihazlar su smnifla-
maya tabi tutulur.

A = Manevra ve Ayarlama Cihazlan :

Acma - kapama cihazlarinin elektrikle ku-
mandalar1, regililasyon cihazlari (meseld trafo
gerilim ayari i¢in kullanilan DC motorlar)

Bunlar darbeli olarak enerji cekerler ve ba-
taryay1 ani olarak ytklerler. .

B = Koruma ve Sinyalizasyon Cihazlarn :

Sinyal lambalari, role tutucu bobinleri, kon-
taktorler v.s. Bunlar devamli yik cekerler.

C = Anzada Calisan Tesisat :

AC aydinlatma tesisatindaki bir arizada ba-
taryalarin besledigi DC aydinlatma yardimci te-
sisatl. Bunlar ariza aninda ani yuk cekerler.

1.3. —, Gerilim Degerleri :

Kontrol bataryalari genel olarak 12, 24, 60,
120 elemanli olarak imal edilmektedir. Yalniz
sinyal tesisat1 i¢cin 12 elemanl 24 V. luk batarya
kafi gelebilir. A¢ma - kapama kumandasinda
kullanilanlar 24, 48, V. luk lardir. 24 V. luk ba-
taryayr bu devrede kullanabilmek igin role ve
yardimct salter kontaklarinin gumisten ve ku-
manda devrelerinin kisa hatlardan ibaret olma-
st icabeder. Cunkii, bakir kontaklar1 kaplayan
oksit tabakasinda 18 - 20 V. gerilim dustimi hu-
sule gelir. Diger 4 V. luk gerilim ise agcma - ka-
pamada emniyetle calismayr saglayamaz. Ame-
rika'da en fazla kullanilan, tip, 60 elemanli 125
V. luk bataryadir Avrupa standardi ise 52 (53)
elemanli 110 V. luk batarya uniteleridir. 100 kV.
u asan gerilimler ve biyiik tesislerde 220 V. ba-
tarya tesisat1 tavsiye edilir. Bunlar bazi1 durum-
larda ikaz icin ani gii¢ kaynagi olarak da kul-
lanilmaktadir.
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1.3. — Batarya Tipleri :
A = Kursunlu Bataryalar :

Cesitli tipteki bataryalar arasinda, hassas is-
letme ve bakima ihtiyag gOstermesine ragmen,
gerilim regilildsyonunun iyi olmasi sebebiyle kur-
sunlu aktumulatorler genis kullanma sahasi bul-
mugtur. Bunlar da iki tipte imal edilir:

a) lzgara Levhah Bataryalar :
Bunlarda pozitif levha 1zgara seklinde
olup macun seklindeki aktif malzeme, bu
levha araliklarina doldurulmus sekilde-
dir.

b) Normal Levhah Bataryalar :
Bunlarda aktif malzeme, pozitif levhanin
kendisidir.

Her iki tipteki negatif levhalar ayni usulle
yapilmustir. Pozitif levhanin bu iki tip konstriik-
slyonu, farkli batarya Kkarakteristiklerinin elde
edilmesini sonuglandirir. izgara levhali tipte lev-
halar umumiyetle kiui¢lktiir ve birbirine yakin
yerlestirilirler. Elektrolitin bagil yogunlugu yuk-
sektir. (Ortalama: 1,285) Kiiciik hacimde yapi-
labilmesi ve boylece nisbeten biiyiik enerji istih
»alinin mumkiin olmasi, avantajim teskil eder.
Buna mukabil levhalardaki aktif elemanlar dai-
mi olarak dagidigindan, kisa omiirliidiir. Dagil-
ma, yiiksek bagil yogunlugun kimyasal reaksiyo-
na sebep olmasi yliziinden meydana gehr.

Normal levhah batarya tipinde levhalar daha
uzak yerlestirilir. Elektrolitin ortalama bagil yo-
gunlugu daha dustiktir. (1,200) Bu, lokal reak-
siyonlarin bataryayr harap etmesine mani olur.
Batarya cogu zaman cam kaplara yerlestirilerek
levhalarin gozle kontrolii miimkiin kilinir. Uzun
omiirlidiirler; fakat biliylik hacimli, pahali ve da-
ha diisiik desarj degerine sahiptirler. Bu ki tipirt
kullanilma yerleri soyledir.

a) Normal ’Levhah Bataryalar :

Kuvvet santrallan, transformator postalari,
isletme ve bakimin hassas olabildigi tesislerle sti-
rekli olarak sarj edilen yerlerde kullanilir. Nor-
mal sartlarda omiirleri 8 oo 14 yildir.

b) Izgara Levhah Bataryalar :



; - Bunlar,. gerilim regiilasyonunun 6nemli oldu-
gu ve bataryanin periyodik olarak sarj. edildigi
yerlerde en iyi tatbikatini Bului. Bu tip batarya=<
lar otomobil, deniz motoru, kamyon ve benzeri
yerlerde kullanilir. Eger yiiksek sicakliklarda-ca-
lisma bahis konusu ise, bagil- yogunluk lokal re-
aksiyonlar1 azaltacak gekilde seg¢ilmelidir. "

B — Demir - Nikelli Alkali Bataryalar :

Ihtimamisiz ‘igletmeye karsi dayanikli olan bn
bataryalar, 'kalifiye elemanlar tarafindan gan
edilmiyen ve gerilim regulasyonuna ihtiyac gos-
termiyen kamyon ve benzeri yerlerin elektrik
tesisatinda kullanilir.

Bu iki tip batarya toplu halde kargllagtl—
lirsa: .

1 = t¢ diren¢: Kursunlularda
tir.

daha kii¢lik-

2 — Rarbe yiiklerine kargi: Kursun batar-
yalar daha dayamkhdir. Ciinkii ig gerlllm dusti-
mu azdir.

3 — Desarjda: Kapasite' kursunlu —batarya—
larda hissedilir' derecede duser. -Alkalilerde ka-
pdsite desarjdan oldukca miistakildir.

4 — Montaj Masrafi : Kursunlu bataryalarin
plaka ve asidi ayri ayn_sevkedilip yerinde mon-
te edilir. Bu ylizden pahaliya mal olur.

Alkali bataryalar Ise komple -imal edilirler.

5 — Omir : Alkali bataryalarda daha uzun-
dur (1500 20 sene)

. . 6.— Hacim : Alkali bataryalar daha az yer
isgal ederler.

14. — Batarya Igletme Metodlan :
+ . Batarya lgletmeainde iki genel metod vardir:

A — Batarya gerekil butiin yiikii verir ve
kaybedilen enerji perlyodlk sarjlarla kar§1lamr
Bu; bataryanin PERIYODIK SARJI olarak isim
lendlrlllr ' "

"B — Batarya ve sarj elemani siirekli olarak
yike baglanir ve garj cihazlar sarj edilen batar-

L3

" * ri'stikli,

yaya ilave olarak stirekli yiikii tasir. Bunada
SUREKLI SARJ denir. Sarj cihazlar asin yik-
-iere karst korunur.. Bu dugiik gerilith karakte-
asin yukte, ytikii bataryaya devreden
bir sistemdir. Batarya, Kkesiciler ve diger ben-
zer“cihazlar i¢in asir1 akim taleplerini karsi-

" layabilecek sekilde 6'oyutlandirilmigtir. Her han-

gi bir sebeple AC tarafindaki bir ariza ile sarj
cihazlarinin ¢alismast durursa, batarya biitlin
yukil lizerine alir.

2 — KONSTRUKTIF HUSUSLAR :
2.1. — Gerilim ve Eleman Sayilan :

Amerikan standartlarina (NEMA) gore ac-
ma igin 70 X 140 V, kapama igin 90 00 130 V.
luk gerilime ihtiya¢ vardir. Bu fikre hizmet I¢in
60 elemanli 125 V. “gerilimli batarya devreleri
tavsiye ‘edilmektedir. Batarya Ile igleme meka-
nizmasi arasindaki gerilim disimiini takip ede-
bilmek ve bir emniyet sinin iginde kalmak dii-
siincesiyle, bataryanin' minimum gerilimi, pra-
tik olarak 105 V. kabul edilmistir. 60 elemanl
bataryalar icin bu-en diisiik gerilim, eleman ba-
sina 105/60 =3,1.75 V. demektir ve bu sebeple
biitlin bataryalar buna gore boyutlandirilir. Ay-
ni zamanda bu bataryalarda, agma'-mekanizma-
s1, tutucu bobinler ve sinyal Idmbalarinin -daya-
nabilecekleri maksimum gerilim olan 140 V. tan
yiiksek gerilim bahis konusu olmamaldir.” Ba-
tarya bu gerilim sinirlan arasinda kalinmak sar-
tiyle devaml sarj edilebilir. >

Avrupa normlar1 '‘maksimum eleman gerili-
mini 2.75 V., minimum gerilimi ise 18 V. kabul
etmektedir. Kursunlu bataryalarda sarj gerilimi
23 V., Denilr - Nikellilerde 1.5 V. u gegince ar-
zu edilmeyen gaz tesekkili basladigindan bu
degerlerin asilmamasi tavsiye edilmektedir.

Tablo 1'de eleman ve gerilim degerleri verll—

m1§tlr -

TABLO: 1

- NOMINAL, GERtLIM (V) 24 60 - 110 " 220
a) Kursunlu Batarya: ’ . :

Eleman sayisi. - 12 29 : 52 (53) 105 (106)

(Serilim sinirlari

1.800 2.35 V. 21,6¢v.28,2 50cv>68 94cv>122 189cv>247
b)' Nii(elil Batarya : oo

.Eleman sayisi ] .. 18 ' -"45- 82 163

Gerilim sinirlan al - .

1.1500 1.6 V. 21¢cv,27 ' 52%067.5 95cv>123 - 188cv>245

10
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2.2. — Batarya Kapasitesinin Tayini: -

Normal - ¢alismada batarya, ayni zamanda
devamli olarak sarj edildiginden, batarya ve sarj
cihazi yuki paylagirlar. Fakat sarj cihazlar ve-
ya bunlarin enerji kaynagindaki bir arizada ba-
tarya, bir middet biitlin enerji ihtiyacim1 kar-
silayabilecek kapasitede olmalidir.  Bataryanin
kapasite tayininde batarya lizerindeki toplam
yiik, asagida incelenen 3 boliime ayrilir.

A — Cihazlarin c¢alismast icin gerekli ani
akimlar (agma, kapama v.s.)

B — Sinyal lambalari, tutucu bobinler, v.s
icih devamli akim ihtiyaci’

C — Anzadaki ani aydinlatma giicl

Batarya her cins yiike gore ayr1 ayri1 hesap-
lanir-, Bunlarin toplami olarak toplam kapasite
bulunur.

2.2.1 — Maksimum_Akim Talebinin Tayini :

Acma - kapama techizatinda maksimum akim
talebini bulmak icin, hernekadar iki veya daha
¢ok sayida kesicinin ayni anda kapandigi' is-
tisnai sartlar bahis konusu olursa da, genel ola-
rak yalmiz bir Kkesicinin kapandigi farzediir.
Batarya kapasitesi i¢cin onemli bir kriter olan
*maksimum ani akim tzerinde Onemle durmak
icap etmektedir. Keza mevcut Kesicilerin ancak
yarisinin ayni anda acildigint farzetmek mutad
hale gelmistir. Mamafih sistem incelenerek ayni
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anda kac kesicinin acilacagini tayin etmek gere-
kir. -

Bir kesicinin Isleme mekanizmasinin ener-
ji gekrhe zamani, saniyenin bir Kkesridir. Baz1
tipleri 3 0o 4 saniyelik bir zaman bodyunca enerji
gekebﬂir. Umumiyetle bataryanin maksimum
akim degeri 1 dakikalik ¢alismaya gore diizen-
lenmistir. Bu deger, bataryanin i¢ direnci sebe-
bile ani bir gerilim diisimiine sebep olan kisa
siireli yiiklenme halinde kullanilir. Maksimum
akim siddetine gore tayin edilmis bataryalar,
bircok operasyonlari basaracak kapasitede secil-
melidir. - ' -

Ku‘rgunlu bataryalarin I¢ gerilim diisiimii, de-
mur-nikelll bataryalardan c¢ok kiigiik oldugun-
dan darbe seklindeki yiiklere daha dayaﬁlklidlr.
VDE 0670 ¢ gore bir cihazin kumanda mekaniz-
masi, kumanda gerilimi % 10 artsa veya % 15
eksilse de milkemmelen calismali, acicilarda Ise
fark % 25 oldugu zaman bile agma miimkiin ol-
malidir. Batarya devresinde vuku bulan geri-
lim diisiimii bataryada, Irtibat uclarinda ve hat-
lardaki, gerilim diistimlerinin toplamidir. Genel
olarak gerilim disiimiiniin 1/3 (i hatlarda, 2/3 1
bataryada kabul edilir. Sekil 1, kursunlu batar-
yalardakl gerilim diisiimlerini mubhtelif haller icin
vermektedir.
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Sekil ; 1 — Kursunlu bataryalarda gerilim diisiimleri.
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Agin darbeli yiikle calismada kapasiteyi kii-
ciiltiip eleman sayisim arttirmak icabeder. Bu
maksatla ildve elemanlar kullanilir. Devamh
yikler, yam1 sinyal lambalari, roéleler v.s. ana
bataryaya, biliylik miistehlikler de ildve eleman-
larla birlikte ana bataryaya baglanir. Asagida-
ki tablo gerilime gore ilave eleman sayisini, Se-
kil 2 ise boyle bir tertibi vermektedir.

TABLO: 2

Batarya Nominal
Gerilimi (V)

Ana batarya eleman

60 110 220

sayisl1 29 52 105
ilave batarya eleman
sayisi 4 8 16

Ana eleman sayisi :

Kursunlu: n = ——

1.8
U
Nikelli n = ——
12
{lave eleman sayisi :
215—18
Kursunlu: n' =mx———
2.15
1.5—12
Nikelli : n' = ———
1.5

~

% Redreasr

Ana Batarya llave. &
A L
Daim? Yk
Den
--—v’b———@-—rdin%‘cf
. —= 1
Darbe Ydka

+ - =

Sekil < 2 — Asiri diTbeh yiikte batarya tertibi.

2.2.2 — Kapasite Tayini :

Devamli ve gerekil yiikler icin bataryanin
kapasite tayininde, Onceden tesbit edilen bir
muddet calisma icin her elemanin gerilimi 1,8
" V. un altina dismeden gerekli yiikii saglayabil-
mesi hatirlanmalidir. Gerekli aydinlatma da, ba-
taryanin kapasite tayininde gozoniine alinmali-
dir.

12

Hesap li¢ kademede tamamlanir :

A — Devaml yiikler icin kapasite tayini

B — Darbe yiikleri icin kapasite tayini

C +— Arnza halinde aydinlatma icin kapasit»
tayini

Bu tclinlin toplami bize bataryanin kapasite
sinin verecektir.

A — Bataryadan devamli olarak enerji ce-
ken biitin cihazlarin toplam guicleri W, tesbi'.
edilir. Bataryanin bu yiikii belli bir siireyle (co
gu zaman 2 saat kabul edilir) sarj edilmeden
karsiladigr diistincesiyle kapasite :

W, h,
Oy = —— (Ah) olarak bulunur. Burada-
U
h, (saat) sarjsiz besleme zamani, U (V) batar-
ya nominal gerilimidir. W, Watt olarak toplam
glctur.

B — Darbe yiklerinde darbeli akimin stiresi
gOzontlinde tutularak hesap yapilir. Cok kisa sii-
reli ve kiiciik darbe akimlart ihmal edilebilir. Ba-
tarya kapasitesine tesir edecek kadar biuiyiik dar-
beler halinde hesap yoluna gidilir. Daha 6nce <l
belirtildigi gibi maksimum akim talebi tesbit edi
lirken bir anda ne kadar giice ihtiyac oldugu
distincesinden hareket edilir. Ekseriya 1 daki-
kalik zaman boyunca cekilecek maksimum akini
hesaplanir. Cihazlarin % 15 gerilim disiimiinde
calisabildigi hatirlanarak miisaade edilen geri-
lim disiimii bulunur. Bundan hatlara diisen kis
mi cikarilarak, batarya i¢ gerilimi tesbit edilir
Bu i¢ gerilime ve cekilen akima uygun kapasite
(C,) sekil 1 den tayin edilir. Formiile edilirse :

W'J
Imax =

U
AU = U .%l15
AU = AU 4 AU,

2.L L,.*
SU, =

k.q

AU, =aU -10,_
Imax ve AU, den C,

kapasitesi tayin edilir.
Burada -

In.x , (A) Maksimum akim talebi
W, (W) Darbe gilici -

U (V) Batarya nominal gerilimi
AV (V) Gerilim distimiu
iU, (V) Batarya i¢ gerilim diisiimii
AU, (V) Hatlardaki gerilim diisiimu
L (m) Hat uzunlugu

k = 56 Cu icin
q = (mm’) Hat kesiti
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Hat kesiti q degistirilerek AV, dolayisiyle
batarya kapasitesi C, de degistirilebilir.

Burada goriildiigii lizere C, g¢ekilen akima go-
re degil, gerilim diigiimiine gore tayin edilmeli-
dir.

C — Anzada, bataryanin besliyecegi
aydinlatma giici W, (W),
(saat) olduguna gore,

yedek
besleme zamani h,

Emniyetli hesaplarda batarya kapasitesi:

C=C+C +C (A.1l) formiiliinden bulun-
malidir. Bu suretle biitiin ihtimaller gézoniinde
tutulmus olur. Fakat biitlin gayri musait du-
rumlarin bir arada disiiniilmedigi durumlarda,
bunlardan en blyiigiine yakin (st degerdeki)
Standard Amper - saat, batarya kapasitesi ola-
rak segilebilir.

W,.hy ) ) Salt tesislerinde kullanilan cihazlarin kuman-
G = T (A.h)  olarak gerekil kapasl- da giiclerini ihtiva eden tablo ayrica verilmis,
te bulunur. ar.
TABLO: S
. kiigi Cahsma §- ’
Sira | . . o G%e (W) Miiddeti | . Galisma
No | Cihazm ismi ve Karaktenstlklerl <% A) (Sn) Sayisi
1 | KESICI Kapama 125 Vx8.5 A 0.25 ILiizumunda
154 kV. 2500 MVA, Basin¢h havah | A¢ma 125 Vx8.5 A 0.045 »
2 | KESICI Kapama 2000 W . >
66 kV. 800 MVA, motor kumandali | Agma 160 W »
3 | KESICI Kapama 125Vx5 A _ »
345 kV. 1000 MVA basingli havali| Agma 125Vx5 A »
4 | KESICI Kapama L »
15 kV, 100 MVA, magnet kuman- | A¢cma 160 W >
dali
5 | KESICI Kapama 125VxI8 A 0.3 »
10,6 kV. havali Acma 125Vx6 A »
6 | OTOMATIK SALTER Kapama 125Vx5 A — »
400 V. Acma 125Vx5 A »
7 1 AYIRICI
154 kV. motor kumandali 125Vx3 A 10 »
8 | MOTOR
1/6 PS, ikaz reostasi igin 125 Vx1.4 A | Devamli Devamli
9 | MOTOR
1 PS. kelebek vana igin 125vx8 A 600. Lizumunda
10 } KONTAKTOR
Gerilim regiilatorii icin 250 W Devamli Devamli
11 | KURANPORTOR
2 hath (duplex) 125Vxl.4 A »
12 | SINYAL LAMBASI Siik 1.5§wv5V W » »
iikiinette > »
13 | ALARM KILAKSONU . .| Gahsmada 25 W Liizumunda
14 | ASIRI AKIM - ZAMAN ROLESI 110 VxL.5 A — .
Bir faz icin veya 120 W »
15 | DIFERANSIYEL ROLE
3 faz icin, tutucu bobin 110 vx2 A | Devamh Devamli
16 | MESAFE ROLESI
Doner alanh, 3 faz Igin - 100 W — Liizumunda
17 | SURATLI MESAFE ROLESI 1407200 W — Liizumunda
18 | KONDUKTANS ROLEST 120 W — >
19 1 ZAMAN ROLESI 90 W — >
20 | TERMIK ROLE 110 Vx0.5 A — »
21 | ALARM ROLESI 15W —_ »
22 | SINIRLI ZAMAN ROLESI 10 W ._ >
23 | BUTON BOBINI 5W — »
24 | SELONOID 160 W — »
Not: Tabloda verilen degerler ortalama degerlerdir.
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2.2.3 — Kapasite Hesabmma Dair ornekler :

A — Kuguk bir §alt tesisinde 1.5 W. hk 20
tane poz1syon "gostergesi, bir ka¢ role ve sinyal
lambasi ve 500 Whk yedek aydinlatma mevcut
olduguna gore (darbe yiikler, ihmil edilerek”
batarya kapasitesinin tiyini istenmektedir.

".Bataryanm sarjsiz, bu cihazlan 2 saat besle-
digi kabul edilecektir.

2. 20:54,5 R S
AU,=— =39 V.
,56.10 . .
. AU, =16,5— 39 = 12,6 V. we

Bu i¢c gerilimin miisaade edildigi kapa51te Ise
54 Ah dir.

Bu kapasitelerden hangisinin secildigi hat He—
sltine ve diger ihtiyac kapasitesine baghdlr Tek-

© Miistehlik Cinsi Birim gii¢ Miistehlik Toplam giic | Toplam enerji
‘W) " sayisi ’

Pozisyon gostergesi 1.5 20 30 60

thbar rolesi ve sinyal lambalar 70 140

Yedek aydinlatma - - - - ' 500 - - 1000

Toplam devamh yiik-ve e'nerjl , 600 W . 1200 Wh 1

Gerllim U = I"0 V Seildiging gore :

' 1200 .
Cs= c = 11 Ah bulunur.
5 110 .
B ,— Bir kumanda mekamzmasn, 1 saniye

muddetle 6 kW lik giic gekmektedlr Batarya ge-
rilimi, 110 V. batarya ile kumanda mekanizmasi
arasmdaki hat uzunlugu 20 m. dir.

6000
Im«=

= 54,5 A.
110 °
, 15 ) .
AT =110 — = 16,5 V. '
100

Tablo 2 den 110 V. igin eleman sayis1 52 + 8
bulunur. Bataryamn sarj edilmedigi ve elemen
basma 1.85 -V. Iuk bir gerilimi bulundugu diisii-
niilerek 60 X 1-85 = 111 V. oldugu goriilmektedir.
Su hélde ilive bataryayi da kullanmak icap et-
mektedir. Buna ragmen darbe yiikii dolayisiyla
bataryada ani bir i¢c gerilim diisiimii hasil ola-
caktir. Bu, toplam olarak 16,5 Vu gecmemeli-
dir. ;

Hat kesiti ¢ = 4 mm’® olsa :

, 2.20_.54,5

WUy =

' 56 .4
AU,= 16,50 — 9,75 = 6,75 V.

Bu i¢ gerilime- sekil 1de 110 V., 54.5 A icin
27 Ah tekabiil eder. q = 10 mm’ seglldlgmde

=975 V.

A: — Kursunlu Bataryalar

nik ve ékonomik diisiincelerle bii Kapasitelérden
biri kabul edilir. . _ \

- X

2.8.'Batarya Odalarmin Tayini: |,

Bataryalarim yerlestirilecekleri odanmmn alam
ile batarya agirhg, bataryanin kapasitesine bag-
It olarak asagida verilmigtir.

2.4 — Sicakhgm Batarya Uzerindeki Etlel

) Bataryalar sicakhiga karsi cok hassVistif ve
bu husus batarya seciminde mutlaka goézoniinde
tutulmahdir. Diisiik sicakliklarda kimyasal reak-
siyonlar yavaslar; buda bataryanin kapasitesini
azaltir. Diger taraftan yiiksek 'sw'aklllgla'r kimya-
sal reaksiyonlar1 arttirir; bu suretle bataryann
icinde meydana gelen lokal reaksiyonlar, Smrii-
niin kisalmasmna sebebiyet verir. Sicakhgmn bu
etkileri dolayisiyle bir bataryammn karakteristik
degerleri, 25°Cden c¢ok farkh sicakhklarda, ca-
hgma bahis konusu ise, kapasite tidyininde ge-
rekli diizeltmeler yapilmahdir.'

3 — BATARYA SARJI :

3.1 — Sarj Metodlan :~

A — Siirekli Sarj :

Bu metotta sarj cihazlan siirekli olarak ba-
taryaya bagh tutulur. Bu suretle batarya bir
yandan sarj edilirken diger yandan desarj ol-
maktadir. 1.200001-220 bagil yogunluklu kursun
bataryalarda 2.15 V/eleman'hk bir gerilim, ba-
taryaya siirekli olarak uygulamr. Bu durumda

Kglpasite (Ah) =50 100 200 500 1000 2000 5000
Eleman basmna oda alam (m’) = 0.12 0.20 0.25 0.36 0.46 0.83 1.25
Batarya agirhg: (kg) = 22 60 145 . 295 560 1350
B, — Demir - Nikelli Bataryalar * _
kapasite (Ah) - =, 80 100 120 150 180 210 240 270
Oda alam (m?) = 0.07 0.08 0.09 0.10 0.13 0.15 0.17 >0.20
(Ah) = 305 .350 405 460 505 615
(m?) = 0.24 0.24 0.30 0.30 0.39 0.48
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sarj’ akim,' dis talept‘e batarya talebine gore, bir
ayar direnci ile ayarlamr

B — Periyodik Sarj :

Siirekli sarjin en iyi bll' metot olmasma rag-
men, sarj cihazimin bataryaya devamhi olarak
baglanfn_amasml icap ettiren uygulamalar da
vardir. Jiu durl;l_lilarda batarya periyodik olarak
§arj edilir. Bu tip besleme, bataryanmin omriini
azaltmaktadir.

3.2. Sarj Tertipleri :

Redresﬁr‘ tipinin secilmesi, ® teknik ve ekono-
mik yoOnlerden dﬁ§ﬁnmeyi icap ettirir. Mubhtelif
memleketler, muhtelif smlrl'ar tayin ederek kul-
lanilacak tertibi gostermektedir. )

A — Kuru Redresorler :

Amerikan standartlarina gore Bakir - Oksit
redresorler akim Kkapasitesinin Kkiiciik oldugu
yerlerde kullanilir. Bunlar 125 V. ta 6 A, 60012
V. ta 25 A olarak' simirlandirilmistir. Buna mu-
kabil diger baz1 yerlerde 25 kW. a kadar kulla-
nmilmdktadir. Bakim kolayhg: g6z oOniinde tutu-
larak miimkiin oldugu kadar kuru redresor se-
cilmektedir. Bu cesit redresorlerin yiiklii ve yiik-
siiz 'durumlar arasindaki. gerilim regiilasyonu
zayiftir. Acma devrelerinde oldugu gibi, batar-
ya "akim sabit olmadig1 zamanlarda, normal sarj
gerilimini emin bir sekilde saglayabilmek ig¢in,
redresore bir gerilim regiilatorii baglamir. Sabit
akimlarda regiilatore liizum yoktur. Bakir - Ok-
sit redresoriia omrii ¢cok uzundur.

B — Kizgin Katotlu Civali Redresorler :
Bunlar son senelerde bataryalarin devamh

techiz edildigi zaman gerilim regiilasyonu ger-
ceklestirilebilir. Elektronik regiilator yiiksek ge-
rflimlerde ¢ok iyi calistigindan 60 veya 120 ele-
manh (125¢v>250 V.) bataryalar Icin bu tip red
resor tercih edilir.

Bu redresorler, bakir oksitlere n(_iz::l'ran daha
kisa Omiirli olmalarina mukabil, daha yiiksek
bir verime sahiptir.

C — Motor Generator Grubu :

Kontrol devreleri bataryalarimin sarji icin ek-
seriya Asenkron ® motor - DC sont generator gru-
bu kullamilir. Generatoriiri kﬁphsitesi —ani ih-
tiyaclar gozoniinde tutularak — cok’' biiyiik seci-
lirse, siirekli normal sarjda yiik cok Kkiiciik ola-
cagindan, gerilim stabilitesi zayif olabilir. Siirek-
li sarjda akim, 8 saatlik desarj degerinin sekiz-
de biri ile yans1 arasinda olmahdir. Sarj elema-
mina ekseriya bir direkt gerilim regiilatori bag-
lanmir. Bu, degisken bir seri diren¢ yardumiyle ge-
neratoriin sont uyarma akimim degistirerek ge-
rilim regulas'yonunu yapar.

3.2. Sarj Akimi :

Bazi1 normal batarya tlplerlnde 3 saatlik §arj
miiddeti icin sarj akim degerleri soOyledir.
Kapasite ’

(Ah) = 12 24 36 54 81 108 135
Sarj akim
A = 4 8 12 18 27 36 45

Bunlar maksimum sarj akim olarak alinabi-
lir. Cogu zaman daya kiiciik degerler secilir. Za-
man ka¢ misli arttirthirsa akim o oranda azalti-
Iir. '

sarji icin c¢ok kullamilan bir hile gelmistir. Bu Tablo 1 de kursunlu akiimiilatorlerin teknik
redresor, bir elektronik gerilim regiilatori ile ozellikleri her kapasite icin verilmistir.
"TABLO : 4 KURSUNLU AKUMULATORLERtN TEKNIKOZELLIKLERI¢{
KAPASITE ° DESARJ AKIMI Her elema- ) Maksimum
(Ah) (A) - nm ¢ Kisadevre Sigorta
‘DESARJ SURESI IDESARJr SURESIH Direnci Alam Ak
10 d 3 1 10 s 3 1 (10-»0) (A) (A)
Saat_{_ Saat Saat | _Saat | Saat | Saat | Saat | Saat
16 13.8 12« 8 4r 1.6 2.8 4 - 8.4 9 - 200 18
32 27 6 24 10.9 2.2 5.5 8 16.9 4.5 400 20
48 41.3 36 25.3 4.8 8.3 12 253 3 600 25
64 551 48 338 64 1 16 33.8 2.25 810, 35
36 31 27 19 3.6 6.2 9 19 6 300 20
72 62 54 38 7.2 12 5 18 38 3 600 35
108 '93 81 57 iL 18.5 27 57 2 910 60
144 124 108 76 14.5 25 36 76 13 , UIO 80
180 155 135 95 18 31 45 95 1.2 1520 100
216 186 162 114 21.5 37 54 114 1.2 1830 125
288 248 216 152 29 50 - 72 152 0.7 e 2610 160
360 310 270 190 36 62 90 190 06 3050 200
432 372 324 228 43 74 188 228 05 3660 225
504 434 378 266 50 87 126 266 0.43 4270 260
576 496 432 304 *v.58 99 144 304 0.375 4870 300
640 558 486 342 65 112 162 342 0.33 5550 350
720 620 540 380 72 124 180 380 0.3 60«0 430
Literatiir : (3) Botho Fleck - Hochspanungs und Nieders-
(@] ltJ S. Eulre;u of Reclamatlon - Power Sys- panuhgs Schaitanlagen.’
ems Vo - St . .. .
(2) A. E. Knowlton - Standard Hanbook for (4) . Albert Hoppnejr - BBC Handbuch fiir Schai-
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