tez Ozetleri

iKi BOYUTLU DiZGELERDE YETKIN
GOZLENEBILIRLIK

KOCABAS. Ulkii

Yiiksek Lisans Tezi,

Elektrik Elektronik Miihendisligi Boliimii
Tez Yoneticileri: Prof. Dr. 6nder YUKSEL
Assoc. Prof. Dr. Erol KOCAOGLAN

Eyliil 1987, 57 Sayfa

Bu cahsmada, iki boyutlu durum uzayr dizge modelleri ve
bu modellerin gozlenebilirlik ozellikleri incelendi. Bir
boyutlu dizgelerin yetkin gozlenebilirlik kuram tekrar-
landi, iki boyutlu dizgelerin yetkin go6zlenebilirligi jcin
bir boyutlu dizgelerdeki tamma kosut bir tamm verildi.
iki boyutlu dizgelerin yetkin gozlenebilirligi icin
"Roesser” modeli kullamlarak bir kistas belirlendi ve
tartisildi. Daha basit gerek ya da yeter kosullar verildi.
Anahtar Sozciikler: iki Boyutlu Dizgeler, "Roesser” Modeli,
Durum Dizgeleri, Yetkin Gozlenebilirlik.

BCH KODLARININ KATI VE YUMUSAK KARAR
KULLANILDIGINDA KOD COZME
PERFORMANSLARI

DEMIRAY, Can

Yiiksek Lisans Tezi,

Elektrik ve Elektronik Miihendisligi Boliimii,

Tez Yoneticisi: Dog. Dr. Melek YUCEL

Subat 1987, 135 Sayfa-

Bu tezde, kanaldaki hatalan diizeltmek icin tasarlanan
BCH kodlarinin .performansi tartisilmistir. Benzetim siire-
cinde eklenilebilir 0 ortalamal Gaussian hata kanah kul-
lamilmistir. Benzetimler (15, 11), (15, 7) ve (15, 5) BCH
kodlan kullamlarak gerceklestirilmistir. Kodlama teknik-
lerinin performansmm karsilastirmak amaciyla sistematik
olan ve olmayan kodlayicilar kullamlmistir. Ahci tarafin-
daki kodlarin ¢oziilmesi siirecinde yalmzca kati karar tek-
niklerini, yalmzca yumusak karar tekniklerini ve kati ve
yumusak karar tekniklerini birlikte kullanan kod coziicii-
ler goz oOniinde bulundurulmustur ve performanslan karsi-
lastirilmus tir.

Yumusak karar tekniklerinin kod ¢ézme islemini getirebi-
lecegi zorluga ragmen kod ¢oziicii performansim artirdig:
gozlenmistir.

Anahtar Sozciikler: BCH Kodlan, Sistematik Kodlayici, Sistema-
tik Olamayan Kodlayici, Katt Karar, Yamusak Karar.
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MIKROISLEMCIYE DAYALI BiR' BUHAR
ERKESI OLCUM DIiZGESi

KARAAS LAN, Ercan

Yiiksek Lisans Tezi,

Elektrik ve Elektronik Miih. Boliimii

Tez. Yoneticisi: Do¢. Dr. Miibeccel DEMIREKLER
Yardimc: Yonetici: Prof. Dr. Ersin TULUNAY
Arabk 1987, 70 Sayfa

INTEL 8085 mikroislemcisine dayah bir buhar kiitle ve
erke akis hiz1 Olciim ve denetim bilgisayar tasarimlamip
yapilmustir. Bu aygit ali 6meksel siire¢ degiskenini alp
bir 0-5V'luk o6rneksel cikis, iki RS232 iletisim kapisi,
yedi role cikisi ve 16 bitlik genel amach sayisal giris-
cikis kapisi saglamaktadir. Tus takim iizerinden degistir-
gen] er girilmekte ve isletim kipleri secilmektedir. Buhar
erkesinin hesaplanmus degerleri sivi kristalli nokta dizey-
li gosterici birimi iizerinde gosterilmektedir.

Anahtar Sozciikler: Mikroiglemciye Dayah Dizge, Veri Alma, Isil
Siire¢c Denetimi. '

DENETIME YONELIK 8-BIiTLIiK BiR
MIiKROBILGISAYAR

EKMEKCIOGLU, M. Salih

Yiiksek Lisans Tezi,

Elektrik ve Elektronik Miihendisligi Boliimii
Tez Yoneticisi: Doc. Dr. Semih BILGEN
Mart 1987, 125 Sayfa

Bu calismada, yiiksek performansh bir mikroislemci olan
6809 ile "anahat" yapisimn sagladigi avantajlar birlesti-
rilerek 8-bit'lik giicli bir mikrobilgisayar tasarmm ve
yapmm gerceklestirilmistir.

Sistem iic ayr1 parcadan olusmaktadir.

1) IBM PC-AT esdegerli tustakimi.

2) YVideo girisli siyah-beyaz televizyon.

3) Ana mikrokompiiter iinitesi.

Sistemde makina dilinde program yazip isletebilmek icin
gerekli yazihm hazirlanmistir. Bu tez, sistemin ayrmtih
devre semalar1 ve calisma prensipleriyle birlikte cesitli
uygulama alanlarim kapsar.

Anahtar Kelimeler: 6809, MIU, Anahat, Tustakmm, RS-232, Mik-
robilgisayar, Monitor, VIA, ACIA, Paralel Port, Makina Dili.
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tez ©6zetleri

KtStSEL BILGISAYARLAR ILE YF YAYILIM
CALISMALARI

HEPSAYDIR, Erol

Yiiksek Lisans Tezi,

Elektrik ve Elektronik Miihendisligi Bolimi

Ortadogu Teknik Universitesi, Ankara

Tez Yonetmeni: Prof. Dr. Tuncay BIRAND

Tez Yonetmeni: Dog. Dr. Altunhan HIZAL

Aralik 1987, 110 Sayfa

Bu tezde Kkisisel bilgisayarlarla kullanilabilen YF (Yiiksek
Frekans) Ongorii metotlar1 incelenmistir. "Basic" pro-
gramlama dilinde yazilmig programlar HP9816 Kkisisel
bilgisayarina uyarlanmistir. Programda kullanilan algorit-
malar, ilgili bolimlerde aciklanmistir. EYKF (En Yiiksek
Kullanilabilir Frekans), EDKF (En Diisiik Kullanilabilir
Frekans), gok dalgas1 sinyal siddeti, giriltii seviyesi,
sinyal-giiriilti oran1 ve yer dalgast iletisim kaybi hesa-
plart yapan ornek ciktilar da tezde yer almaktadir. MINI-
MUF 3.5 ve QLOF o0ngori programlan ornek c¢iktilari
buy,ik bilgisayar program ciktilart ile karsilastirilmistir.
Kisisel bilgisayarlarla kullanilan YF kestirim programlari
ile birinci dereceden EYKF-EDKF hesab1 yapilabilecegi
gozlenmistir. K. Norton tarafindan gelistirilen formiil ile
yer dalgasi iletisim kaybi hesabi yapan bir alt program
da tezde yer almaktadir. Yer dalgas: iletisim kayibini hes-
aplayan program omek ciktilar1 da tezde gosterilmistir.

Anahtar Kelimeler: Ongérii. MINIMUF 3.5, QLOF, EYKEF.
EDKF, YF 6ngorii Programlan, Gokdalgasi, Yer Dalgast, Ilet1§1m
Kaybi, Kisisel Bilgisayar.

BiLGiSAYAR DESTEKLI HARITA
PROJEKSIYONLARI

O1GAY, Rasih Siiha

Yiiksek Lisans Tezi,

Elektrik ve Elektronik Miihendisligi Bolimu

Tez Yoneticisi: Doc. Dr. Fatih CANATAN

Eylil 1987, 213 sayfa

Bu caligmada herhangi bir harita bilgisini depolamak ve
analiz etmek tizere kullanilabilecek bir bilgisayar prog-
rami1 gelistirilmistir. Temel amac otomatik haritacilik
yontemleri ile harita bilgisinin daha hizli bir sekilde elde
edilebilecegini gormek ve ANADOLU bolgesi icin sayi-
sallastirilmig harita bilgi kiitliphanesinin uygunlugunu
aragtirmaktir. Bunun yani sira gelistirilen programin hari-
tacilik ya da bilgisayar Konusunda deneyimsiz kisiler ta-
rafindan da kolayca kullanilabilinir olmas1 ve farkli bil-
gisayarlara fazla bir caligma gerektirmeden adapte edile-
bilinir olmas1 da gerekmektedir.

Calismay1 ti¢ ana baglik altinda toplamam miimkiindiir:
Veri Bankasi, Bilgisayar islemi ve Grafik Ciktisi.

Harita yapiminda kullanilan bir¢ok bilgi grafiksel olarak
kagit tizerinde ve hava fotograflarinda bulunmaktadir. Bu
bilgilerin bilgisayar isleminde kullanilabilmesi igin say1
ciftleri haline getirilmesi gerekmektedir. Cizgilerin ve
noktalarin sayisallastirilmasi, sayisallastirici gi‘bi‘ mo-
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dern araglarla oldukga hizli bir sekilde gergeklestirilmek-
tedir.

Calisma stiresince bilgiye ulasilmast ve c¢oziimlenmesinde
kullanilmak tizere cesitli veri formlar1 incelenini; ve bun-
larin arasindan en uygun olani secilmistir. Bu nedenle
sistem kullanicitya ¢ok daha fazla bilgi saglayabil-
mektedir. Bilgisayarla harita Olclim ve analizinde, 0zgiin
veriler kodlanmistir ve ileriki kullanimlar icin c¢abuk ve
herhangi bir elle 6l¢iim yapilmadan islenmeye uygundur.

bunun yani sira haritacilik prensipleri olan uzakliklarin,
sekillerin ve alanlarin dogru gosterimi harita projek-
siyonlarinin hesaplanmasinda uygulanmistir.

Programlar PASCAL dilinde yazilmistir ve VICTOR 9000
bilgisayarinda isletilmektedir. PASCAL dilinin yiiksek
diizeyli ve yaygin bir dil olmasi programlarin transfer
edilmesini kolaylastirmaktadir. Ancak farkli bilgisayarla-
rin farkli grafik cihazlar1 olmasi sebebiyle bazi alt prog—
ramlanri dizenlenmesi gerekmektedir.

Anahtar Kelimeler: Haritaciik, Otomatik Haritacilik, Harita Pro-
jeksiyonlar1, Cografya, Jeoloji.

ENDUKSIYON MAKINALARDA HIZ KONTROLU
ICIN ORTA-NOKTALI BIR EVIRGEC

DINCER, A. Levent

Yiiksek Lisans Tezi,

Elektrik ve Elektronik Miihendisligi Bolimu
Tez Yoneticisi: Doc. Dr. H. Biilent ERTAN
Eylil 1987, 162 Sayfa

Bu calismanin amaci, degisken gerilim - degisken hiz
islemleri icin, gerilim kaynagi orta-noktali bir evirgeg
tasarim1 ve gerceklestirilmesidir. Bu tipteki devreler ba-
sitlik, ucuzluk ve calisma giivenilirligi agisindan yarar
saglarlar. Calismada, gli¢ anahtarlar1 olarak tristorler ve
GTO tristorler kullanilarak bir siiriicii sistemi tasarlanmig
ve gergeklestirilmistir. Bu tezde, evirgecin tasarim asama-
lar1 ve devreleri anlatilmistir. Tristorlii siirticii basarili so-

_nuglar vermemistir. Fakat, GTO tristorler kullanilarak ger-

ceklestirilen devre uyarlamasinda, motorun basarili olarak
calistig1 ortaya konmustur.

Siirticli, motor fazlarin1 adim motorlarinda oldugu gibi tek
yonde gerilimlerle uyartir. Motoru uyarmak icin kulla-
nilan uyartim tipleri de ayrica acgiklanmistir. Degisik uy-
artim bi¢imleri icin motor performansini belirlemek ve
a.a. uyartimdaki performansiyla karsilastirmak i¢in moto-
run moment (ivme) - hiz karakteristigi Ol¢tilmustiir. Bu
amacla, optik kodlayici temelli bir cihaz tasarlanmis ve
gergeklestirilmistir. Motorun kalkis momenti ve lineer
calisma bolgesindeki ortalama moment - kayma karakte-
ristigi de Olclilmiistiir. Motor, evirgec akim ve gerilim
dalga sekilleri de degisik durumlar icin Olgiilmiis ve tlize-
rinde calisiimigtir. _

Anahtar Kelimeler: Gerilim Kaynagi Oru-Noktali Evirgec. GTO
Tristor, Tek Yonde Uyartim, Moment (Ivme) - Hiz Karakteristigi.
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