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ABSTRACT

well automation systems; This systems, weide of
land water well used to RF method and remote
control system. This automation system, used to
water well to the water waiting other distance
well, after this sytem will use transfer 5 km
distant to main water well. The water level to
came to the main water well of radio control
system and if the water level miscarriage after to
the new running horizontal pump in this way and
The city need to the take in water. This system
used after we to learn water reserve and used to
water level and we found the pump well-kept
timing. This water automation remote control
system aim to University of Siileyman Demirel
need to water to go to meet.

The University of Siileyman Demirel drink water
automation  System  project. University  of
Suleyman Demirel campus need a water materials
there is a5 deep water pump ,3 horizantal pump,
(200 tone), and there is a 2 water tank (1000 tone
+ 2000 tone) to running of automation control
system. There is a RF & internet support water

1. GIRIS

SDU Su deposu otomasyon sistemi; SDU niin igme
ve sulama su ihtiyacini karsilamak amaciyla 5
dalgi¢ su pompasi, 3 yatay milli pompa, 1 ara (200
Ton), ve 2 ana depodan (1000 Ton + 2000 Ton)
olusan sistemin otomatik kontroliinii ger¢eklestirir.
RF&internet destekli su kuyusu otomasyon sistemi;
genis arazideki su kuyularinin ve su depolarmin RF
(radyo frekans) yontem kullanilarak otomatik

kontroliini ve wuzaktan kontroliinii  saglar.
Otomasyon sistemi su kuyularindan dalgig
pompalarla yeraltindan ¢ekilen suyu ara depoda
toplar ve yatay milli pompalar kullanarak 5 km
uzakta bulunan ana su deposuna aktarir. Ana
depodan telsiz sinyalleri ile gelen su seviyesinin
miktarina gore; yatay ve dalgi¢c pompalar otomatik
olarak calistirilarak, sehrin veya kurumun sulama
suyu ve igme suyu ihtiyacini otomatik olarak saglar.
Sistemin calismas1 RF & internet iizerinden izlenir
ve kontrol edilir. Sistemin tiim ¢alismasi ve kontrol
bilgileri PC bilgisayarda kayit edilir. Bu bilgiler
kullanilarak, su kuyularinin su rezervleri, kullanilan
su miktarlart ve pompalarmm bakim zamanlarn
bulunur. Otomasyon sistemi Isparta SDU’de i¢me
ve sulama suyunu karsilamak {izere kurulmus ve
uygulanmustir.

fcme ve sulama suyunun saglanmasina yonelik bu
calismada; arazide aralarindaki uzakliklar1 fazla
olan ve birden fazla su kuyusunun otomatik
kontrolii amaglanmistir. Otomasyon sistemi Isparta
SDU niin igme ve sulama suyunu karsilamak iizere
kurulan; dalgi¢ pompa, yatay milli pompa, terfi su
deposu ve ana su deposundan olusan sistemi
otomatik kontrol eder.

Ana su deposu ve terfi su toplama deposu
arasindaki uzaklik Skmdir. Ana depo sulama ve
igme suyu olmak tizere 3000 ton su kapasitesine
sahiptir. Ana depo s1v1 seviyesinin terfi su toplama
deposuna iletilmesi i¢in  telsiz  kullanildi.
Ana su deposundan gelen su seviye bilgisine bagl
olarak dalgi¢ pompalar ve yatay milli pompalar



otomatik olarak calisir. Ana depo su sivi seviye
bilgisini terfi su toplama deposuna gondermek icin
frekans lisansina sahip bir telsiz kullanilir. Telsize
gerekli olan sivi bilgisi sivi seviye algilama
proplar, SSR role ve PIC 16F877A
mikrokontrolcli  kullanilarak telsize gerekli olan
sinyal olusturulur. (Sekil-1)
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Sekil-1 Ana depo su seviye gonderim sistemi

Telsizi siirekli TX (Gonderim) modunda tutmak
telsize ait ¢ikis transistorlerini bozacagi icin su
seviye bilgisi su seviyesinde degisiklik oldugunda
gonderilir. Su seviye RF TX sistemi 5 er dakikalik
zaman araliklarinda sisteme ait online bilgisini terfi
su toplama deposuna gonderir.

Terfi su toplama deposu, dalgi¢ pompalardan gelen
suyun toplanmasi amacin tasir. (Sekil-3) Terfi su
toplama deposu, terfi istasyonu adi altinda ana
kumanda ve kontrol merkezidir. Sisteme bagli olan
RX alict telsiz ile ana depo bilgisi ve terfi su deposu
sivi seviyesi , RX PIC PLC tarafindan PC
bilgisayarin RS232 portu araciligiyla SKOP V25
kontrol programina goénderilir. (Sekil-2)
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Sekil-2. Terfi Depo RX PIC alict sistemi.

RF TELSIEZ

Terfi Su toplama istasyonu arazide daginik olarak
bulunan 5 adet dalgi¢c pompadan olusur. Her dalgig¢
pompanin uzaktan otomatik olarak ¢aligtirtlmasint
saglamak amaciyla PIC PLC bulunur. Pompa ariza
bilgilerini kontrol PC bilgisayara gonderir.
(Sekil-3)
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Sekil-3. Dalgic pompa ve yatay milli pompalar.

2. ELEKTRONIK ALGILAMA VE
KONTROL SiSTEMi

Otomasyon sistemi donanim ve yazilim olmak
tizere iki ayr1 bolimden olusur. Donanim, pompa
panolarina ait kontrol ve koruma devrelerini, RF
sinyal doniistiirme, su seviye algilama roleleri SSR,
optik yaliim ve kontrol kartindan olusur.
Otomasyon sistemi 8 ayr1 boliimden olusur.

1- RF TX “RF Transmitter” ana depo sivi seviye
bilgisi RF verici sistemi.(Sekil-5)

2- RF RX “RF Receiver” ana depo sivi seviye
bilgisi RF alic1 sistemi.(Sekil-6)

3- Tali depo s1v1 seviye bilgisi alici sistemi.

4- 32 Kanal opto bilgi giris sistemi

5- 16 Kanal role ¢ikis sistemi

6- 64 Kanal I/O endiistriyel kontrol karti

7- P4 2.0 GHZ kontrol PC Sistemi.

8- Pompa kontrol PLC sistemi. (Sekil-4)

Pompalarin kontrolii ve hata bilgilerinin alinmasi
64 kanal I/0O dijital giris ve c¢ikisa sahip kontrol
kart1 ile gerceklestirilir. Pompalarin kontrolii , RF
sinyal doniistirme ve RS232  sinyallerinin
olusturulmasi i¢in PIC 16F877 mikrokontrolcii
kullanildi. (Sekil-4)

Sekil-4. Pompa kontrol PIC PLC P1



3. KONTROL YAZILIMI (SKOP V25)

SDU Su deposu otomasyon sistemi; SDU niin i¢gme
ve sulama su ihtiyacin1 karsilamak amaciyla 5
dalgic su pompasi, 3 yatay milli pompa, 1 ara (200
Ton), ve 2 ana depodan (1000 Ton + 2000 Ton)
olusan sistemin otomatik kontroliinii ger¢eklestirir.
Sistem;

A- P1 P2 P3 P4 PS5 Olarak isimlendirilen her
birinin debisi yaklasik olarak 15 litre/sn olan 5 adet
dalgi¢c pompa bulunmaktadir.

B- TD Terfi Depo; dalgi¢ pompalardan gelen suyun
toplanmast amact ile olusturulan terfi toplama
deposudur.

C- P6 P7 P8 Olarak isimlendirilen her birinin
debisi 35 litre/sn olan 3 adet yatay milli pompa
bulunmaktadir. Yaklasik olarak 5 km uzaklikta
bulunan Ana depoya su aktarmak amaciyla
kullanilir.

D- AD Ana su deposu; ana su deposu 1000 ve 2000
ton su kapasitesine sahip 2 ayri bdlmeden olusan
depodur.

SKOP V25 kontrol yazilimi Visual Basic dili
kullanilarak yazilan kontrol programidir. Su
kuyularinin ana depodan gelen su seviye bilgilerine
gore otomatik olarak acilip kapanmasini, ana depo
ve terfi depo su seviyelerinin uygun seviyede
olmasi i¢in yatay milli pompalarin kontroliinii
gerceklestirir. (Sekil-8)

Kullanilan PC nin internete bagli olmasi
durumunda, internet ortamindan sisteme ait bilgiler
uzaktan izlenebilir. Ve istenen degisikliler
gerceklestirilir. SKOP V25 yazilimi tiim gelen
telsiz datalarmi kayit altina alir. Tim pompa
caligma saatleri ve depo seviyeleri siirekli kayit
altinda tutulur. Kayit dosyasi istenen sartlar
dogrultusunda Excel hesap tablosu programinda
islenerek, pompalardan ¢ekilen sular bulunarak,
kuyulara ait aylik yillik su rezervleri gelecek yila ait
planlama yapmak i¢in kullanilir. (Sekil-7)

4. SONUC

fcme ve sulama suyunu temin etmek amaciyla
olusturulan, su kuyular1 ve su depolari otomasyonu
piyasada bulunan elektronik pargalarla, disiik
maliyetlerde yapilmistir. Otomasyon sistemi Isparta
SDU’de igme ve sulama suyunu karsilamak iizere
kurulmus ve uygulanmustir. Sistemde markali ve
maliyeti yiikksek PLC kullanmak yerine PIC
mikrokontrolcii ile olusturulan PIC PLC kullanilmig
ve kontrol ve haberlesme programlari yazilmustir.
Sistemin tim kontrolinii ve haberlesmesini
saglayacak olan PC programlar1 her tirli
modifikasyon yapilabilecek sekilde tasarlanmig ve
yazilmistir. Sistem sadece su deposu otomasyon
sistemleri haricinde hem yazilim hem donanim
olarak fabrikalar, erken uyar1 sistemleri, HVAC
sistemleri igin kolaylikla uyarlanabilir. Benzeri
yazilimlarin yabanci kaynakli olmasi, maliyeti
artirict1 bir etken olmakla birlikte, kullanicilara
modifiye veya yeni eklenti sansi vermemektedir.
(Sekil-9) (Sekil-10) (Sekil-11)(Sekil-12) (Sekil-13)
(Sekil-14)
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Sekil-7. SKOP V25 Kontrol panosu
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Sekil-8. SKOP V25 SU KUYULARI OTOMASYON PROGRAMI
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Sekil-9. Yatay Milli Pompalar

Sekil-13. TR 4 Nolu Dalgi¢ pompa binasi
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