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EDITORDEN .

"ROBOTIK" OZEL SAYILARI UZERINE

Robotik egitimi ve arastirmalan Ulkemizde oldukca yakin sayilabilecek tarihlerde, 1980 baslarinda, basla-
mis yeni gelisen bir daldir. Ulkemizde daha gok {iniversitelerde yapilan arastirmalarla ilgi alani olmustur. Di-
siplinlerarasi niteligi somut ve tzerinde anlasilmis bir egitim programina sahip olmasini engellediginden bir-
cok universitemizde arastirmalar yurtiliyor olmasina karsin yiksek lisans diizeyinde de olsa bdyle bir
egitim programi henuiz ortaya cikmis gérinmemektedir. Arastirmalar da diger disiplinlere gére kiguk grup-
lar tarafindan daginik konular tzerinde yogunlasmaktadir. Endustriyel etkilesimin hemen yok denecek du-
zeyde olmasi da bu daginikh@i pekistirmektedir. Kaldi ki, robotik alaninda u@rasilan konularin taradigr yel-
pazenin genisligi de zaten s6z konusu alaninin sinirlarini saptamayi giiclestirmektedir. O nedenle, Elektrik
Muhendisligi Dergisi'nin elinizdeki sayisi ve onu izleyen bir sonraki sayisinda sunulacak on adet 6zgiin ma-
kale en azindan giiniin en 6nde gelen arastirma alanlarini tanitmaya calismaktadir.

Siz okuyuculanmiza sunulan yazilar tGlke sinirlari digindan bazi arastirmacilarimizi da dergimizde konuk
etmemize olanak vermektedir. Yazarlarimizin bir diger bolumi de yine Elektrik Mihendisligi disiplini disin-
dan konuklarmizda.

ik sayida Sayin Prof. Dr. Kemal Ozgéren (ODTU, Makina Mihendisligi Bolimii) "Robot Kollarin Diiz ve
Ters Kinematigi" konulu makalesiyle robot kollarin modellenmesi siirecini Stanford robot lizerinde 6rnekle-
mektedir. Sayin Prof. Dr. Sabri Tosunoglu (University of Texas at Austin, Makina Mihendisligi Bolimi) "Ro-
botlar Hassas Calistirmayr Amaclayan Tasarim, Model ve Kontrol Yontemleri” konulu makalesinde robotla-
rnn endustrilesme surecinde dnemlerini koruyabilmeleri, daha yararli duruma gelebilmeleri igin heniiz
gelistirilmeye gerek duyulan yénlerini irdelemektedir. Sayin Dog. Dr. Resit Soylu (ODTU, Makina Miihendis-
ligi Bolumu) "Robot Kollarda Kinematik Performans ve Tasanm™ konulu makalesinde robot kollarin calisma
hacminin nasil saptanmasi gerektigini, robot ellerin kati cisim olarak u¢ -boyutlu uzaydaki toplam serbestlik-
derecesinin 6lciutlendirilmesini ve bunun tasarim siirecine nasil dahil edilece@ini gdstermektedir. Sayin Y.
Dog. Dr. M. Mete Bulut (ODTU, Elektrik ve Elektronik Muhendisligi Bslimii) robotlarin gerek kendi konumu-
nu, gerek Uzerinde islem yapacaklari nesnenin konumunu yada bigimini tanimlayabilme gereksinimi nede-
niyle elde etmek durumunda olduklar cismin ya da ¢evrenin goruntiusuna cesitli araclarla (optik, akustik,
v.b. tiir) bilgisayar bellegine alirken izlenen yéntemleri "Makina Goriisii” adll makalesiyle sunmaktadir. ik
sayinin sonuncu makalesi "Robotlar ve Planlama” Sayin Doc. Dr. Varol Akman ve Sayin Erkan Tin (Bilkent
Universitesi, Bilgisayar Miihendisligi Boliimi) tarafindan sunulmaktadir. Makale robot planlamasindaki so-
runlar matematiksel mantik catisi altinda cesitli yapay zeka 6gelerinin de uygulandigi bir cercevede irdele-
mektedir.

ikinci sayida yer alan bes makaleden ilki Sayin Dog. Dr. Omer Morgill (Bilkent Universitesi, Elektrik ve
Elektronik Mihendisligi Bolimu) tarafindan sunulan "Esnek Robotlarin Dinamidi ve Denetimi” konuludur ve
robotik alaninda en yogun calismalarin yapildigr bir alanda esnek robotlarin modellenmesi, dinamigi ve de-
netimi konusunu irdelemektedir. Sayin Levent Yenilmez ve Prof. Dr. Aydin Ersak (ODTU, Elektrik ve Elekt-
ronik Mithendisligi Bolimii) "Mobil Robotlarda Engellerden Kacinarak Hedefe Varma Stratejileri: Olusturul-
mus Kuwvet Alani” konulu makalede yine arastirmacilarca yogun ilgi odag olan bir alanda, engelden
kacinma yontemlerini irdelemekte ve olusturulmus kuvvet alani yontemini ayrintili olarak sunmaktadir. Yine
bir konuk Sayin Pof. Dr. Can lIsik (Syracuse University, Elektrik ve Bilgisayar Mithendisligi Bolimi) ve yine
glinimizin en yogun arastirma ve uygulama alanlarindan birinde "Yapay Sinir Aglarn ve Robot Denetim
Uygulamalar™ konulu makalesiyle sayimizda yer almaktadir. Makalede robot denetiminin ¢ 6nemli bolu-
mi; gobrev planlamasi, yol planlamasi ve eylem denetiminde yapay sinir aglarinin uygulanmasi sunulmakta-
dir. Sayin Dog. Dr. Aydan Erkmen (ODTU, Elektrik ve Elektronik Mihendisligi Bolimii) "Robot Elle Kavra-
ma Planlamasi” konulu makalesinde yeni gelisen bir alanda yazmis bulunmaktadir. Yazida el tutus
bicimleri, kavramadaki beceri ve kararlilik gibi 6zelliklerin g6zéntinde bulunduruldugu kavrama planlamalan
konu edilmektedir. Son olarak, Sayin Haluk Zontul ve Prof. Dr. Aydin Ersak (ODTU, Elektrik ve Elektronik
Muhendisligi Bolimu) "Robotlarda Kuwvet ve Konum Denetimi” konulu makalede robotlarin u¢c konumlarinin
denetiminde kuwvet bilgisi geri-beslemesinin ve tutulan cisme uygulanacak kuvvetin denetlenmesini ele al-
makta birden fazla kolun koordineli hareketinin denetimini incelemektedirler.

Sunulan makaleler robotik alaninda caligan arastirmacilanimizin ancak bir bolimunin galismalarina iligkin-
dir. Bu sayilan hazirlamadaki ¢abamizin heniiz bir ilktir. Burada yer almamig dider arastirmacilarimizin
yaptiklarn calismalar ileride yine benzer bicimde siz okuyucularimiza aktarlacaktir.
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