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Elektrikli aracla-
4 F rin en 6nemli iki so-
y” UnU menzil ve sarj
sureleridir. ~ Simdilik
CHAdeMO menzil icin ¢ézim
hibrit araclar olurken
sarj sureleri icin uygun ¢ézimlerden
biri dogru akim hizh sarj tipi olan cha-
demo sarjidir. Ortalama 20 dakikalik
surede bataryanin maksimum sevi-
yesinin %80’ine kadar sarj edilebil-
mesini saglar. Bu chademo sarji ile
24 satte 1230 km yol alinmigtir.

Enduistriyel bir standart haline
gelen Chademo “CHArge de Move”
ctimlesinin ingilizcesi “charge for mo-
ving”, Japonca anlami ise “bir ¢ay ici-
mi kadar surede sarj” anlamina gelir.

Batarya ve hareketi simgeleyen
altindaki yay ile gulimseyen bir yiz
chademo sarjinin simgesidir.

Bir grup japon oto Ureticisinin ge-
listirdigi DC akim hizli sarj protoko-
ludur. Tamamen guavenli bir yapidir,
batarya Uzerinde olumsuz bir etkisi
yoktur.

Elektrikli aracin bilgisayari, batar-
yasinin karakteristigi ve durumuna
uygun akimi saptar, bunu CAN bus
Uzerinden sarj cihazina bildirir ve DC
akim sarji baslar.

Sarj Konnektoriiniin genel gériinimii

* Maximum akim: 200A

« UL/CE sertifikal.

» Her hangi bir uretici bu konnek-
térin aynisini Uretebilir, herkese
aciktir.

Soket Uzerindeki
soyledir:
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Pin8-Pin9 : CAN bus hatti

Pin2- Pin4 - Pin7 - Pin10 : Analog

kontrol hatti

Pin1 : Ground
Teknik olarak batln bilgileri CAN

Uzerinden géndermek muimkin ol-

makla beraber, daha glvenli bir yapi

olusturmak icin analog haberlesme
ile sayisal transmisyon birlikte kulla-
nilmistir. Béyle yapmakla :

« Sayisal kontrol sistemindeki hata-
nin yanlis sarj basglangici yapma-
sini énler

+ Analog ve sayisal kontrolun bir-
likte kullaniimasi Elektrikli Arag ile
sarj cihazi arasindaki her bir igle-
min dogru olmasini saglar.

* Analog sinyal kayboldugunda sarj
islemi hemen durur. Sonug olarak
sarjl kesme iglemi digital trans-
misyon isleminden daha hizh ger-
ceklestirilerek glvenlik saglanmis
olur.

Chademo Sarji Calismasi :
1.Sarj icin hazirlik: Elektrikli ara¢
sarj cihazi ile uygunlugunu CAN bus

Uzerinden haberleserek kontrol eder.

Konnektdr kilitlendikten sonra sarj ci-
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hazi kisa sureli bir voltaj uygular ve
yaptigi bir dizi test ile kisa devre veya
toprak hatasi gibi sorunlarin olmadi-
gini teyit eder.

2.Gug¢ katinin start almasi : Hazir-
lik safhasindan sonra elektrikli arag
bataryanin durumuna gére akim se-
viyesini belirleyerek her 0.1 saniye-
de CAN bus Uzerinden sarj cihazina
akim degerlerini génderir, sarj cihazi
aracin istedigi akimi génderir.

3.Sarjin Bitmesi : Arag CAN bus
Uzerinden sifir akim istiyorum bilgisi
génderir ve sarj cihazi akimi keser.
Araca gelen akimin kesildigi bilgisi
geldikten sonra arag¢ kontaktérl acar
ve sarj akiminin kesildigi bilgisini sarj
cihazina gbénderir ve sure¢ tamam-
lanmig olur.

Giivenlik Standartlari :

Sistemde bulunan transformator
sebekeden batarya bélumunine ka-
zara ulasabilecek yuksek gerilimle-
ri dnler. Sarj islemi devam ederken
toprak kacak akim dedektéri hem
batarya hem de sarj cihazi tarafinda
kontrollnu sarekli yapar.

Kaynakca : www.chademo.com



