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Yol Sinifi

TSE CEN/TR 13201-1 teknik raporunda M aydinlatma siniflari
icin, orta seviyeden yuksek seviyeye kadar surus hizlarina izin
verilen trafik guzergahlarini kullanan ve bazi tlkelerde meskin
mahallerdeki yollar GUzerinde giden motorlu ara¢ surtculeri igin

amaclanmistir, denilmektedir.

TSE CEN/TR 13201-1

Nisan 2015
TSE CEN/TR 13201-1:2006’nin yerine

ICS 93.080.40

Yol aydinlatmasi - Béliim 1: Aydinlatma siniflarinin segimiyle ilgili
kilavuz bilgiler
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Parametreler

Cok yuksek (2)
Yuksek (1)
Orta (-1) Kavsak yogunlugu
Diisiik (-2)

Yuksek (1)
Tasarim hizi Orta (0)

Arac hizlari

AR NN

Yuksek (1)
Orta (0)
Duasuk (-1)

Yok (0)

Trafik hacmi Park etmis aracla

Var (1)
r

Yuksek (1)
Orta (0)
Dusuk (-1)

kullanmayanlarin orani yuksek) (2)
Karisik (1)
Yalnizca motorlu tagitlar (O

Trafik olusumu Ortam parlaklig

Var (1)

Yok (0) Zor (1)

Tasit yol ayrimi Yolun suruas zorlugu Kolay (0)

e |
[ J [
[ J [

v Cok zor (2)
v
} ,
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Yol Sinifi Belirleme

« TSE CEN/TR 13201-1 teknik raporunda bu parametrelerin
agirliklandirma degerleri dikkate alinarak olusturulmus hesaplama

yonergeleri kullanilarak bir yol sinifi tayin edilir.

- M1, M2, M3, M4, M5 ve M6 degerlerinden biri elde edilir ve bu

yorungede aydinlatma planlamalari yapilir (M sinifi dikkate alinmistir).
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Parametre Dinamigi

« Ortalamaya dayali hesaplamalar yapilarak elde edilmis degerler
uzerinden bir yol sinifi belirlenip, bu sinifa uygun bir armatur
tasarlanabilir fakat bahsedilen bu parametreler ile yol sinifinin
bagimh degismesinden dolayl, s6z konusu sinifa dair bir
aydinlatma plani olusturulmasi gereklidir. Bu durumun, adaptif
aydinlatma olarak dikkate alinmasi ile belli zaman dilimlerinde

kabullenmeli olarak farkli yol siniflari tayin edilebilir.
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Parametre Dinamigi

'SYB‘W‘IETRY
POINT

Degisken

— N\ N\ N )

Trafik hacmi

Ortam parlaklig

Tasarim hizi

Park etmis araclar

J
J
J
J

AN NN

Yuksek (1)
Orta (0)
Dusuk (-1)

Yuksek (1)
Orta (0)
Dusuk (-1)

Cok yuksek (2)
Yuksek (1)
Orta (-1)
Disuk (-2)

Var (1)
Yok (0)

Sabit

Trafik olusumu

Tasit yol ayrimi

Yolun surus zorlugu

[
[
[
!

Kavsak yogunlugu

)
J
)
)

v
v
v

Karisik (Motorlu t.
kullanmayanlarin or. yuk.) (2)
Karisik (1)

Yalnizca motorlu tasitlar (0)

Var (1)
Yok (0)

Cok zor (2)
Zor (1)
Kolay (0)

Yuksek (1)
Orta (0)
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Parametre Dinamigi

Trafik olusumu >

Tasit yol ayrimi >
I GOmulG Sistem

I | Yolun surus zorlugu >

I Kavsak yogunlugu > Ana Kontrol Merkezi
- O EEs § OSSO 5 ESs § B O ESm O Emm B (Server)

I Trafik hacmi >

Ortam parlakhigi >

Sistemler
I Tasarim hizi > (sensor)

Park etmis araclar >




SYMETRY

POINT
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Isik Akisi Degeri Atama

Kamasma indelsi s . S LED’li Yol Aydinlatma Tasarimina
Iskk yogunlugu sinifi i | |$ kl n
0.050 x 0.050 x 0.080m Gii / km [W/km] .
Enej tiketmi [cWh/i] Usul ve Esaslar / Ek-1:Armatur
Iskik dizenlemeleri De [kWh/m2 yil] S Tl f| arl
1. FN15180_STRADA-2X... X Dp W/ m2)]
Ad FN15180_STRADA-2X2S-T3_OSRAM_ E] )
ietme s22ti 4000 Sty [] ¥ : Diizenek Karsilikli
e e v
ng gﬁﬁm;ﬁimum) L Sinif M2
[ Tiim yerlegtirimleri varyant olarak kullanin v s
Iskaks 1600000 I = Serit Sayisi 2x2

Baglanh giicii 1200 w

Birlestirme Kullanici tamimh
16000 Im | 120.0 W

Serit Genisligi (m) 3,5

v A v v v

o Sarkma (m) 0ila +1
Diizenleme tipi
Direk Boyu (m) 10
Direk agikhig q 0 o
Tok noktas: yiksekiGi L Min. Direk Acikligi 40
Teseyea kol e5mi 0 o (B v (m)

Isiklik noktas: sarkmasi
Direk Dondiirme
Bir direkteki isiklik sayisi

Direk-Arag Yolu mesafesi 4 . : h I§|k akISI ¢i.=1"6000 Lm
Tappeika cama 3 Baglanti gucu P= 120W

Boylamasina dteleme
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POINT
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Isik Akisi Degeri Atama

Sees s LED’li Yol Aydinlatma Tasarimina
Q fcdfm] lligkin

0.050 x 0.050 x 0.080m Usul ve Esaslar / Ek-1:Armatur
Siniflari
Isiklik diizenlemeleri
1. FN15180_STRADA-2X... X
Ad FN15180_STRADA-2X25-T3_OSRAM_ [« Diizenek Ka rsi ikl
Isletme saati 4000 Saat/yil E =
Y s, @ =
(FN15180_STRADA-2X25- 2 Sinif M3
T3_OSRAM_DURIS_P9_SIMULATED) 2
[ Tim yerlestirimleri varyant olarak kullanin o .
Isk akis: 10500.00 Im = - - Serit Sayisi 2x2
Baglant giici 75.0 W
o = . e
estirme ll(gggglf::arl\m;g.ow - $er|t Gen|§||g| (m) 3,5
Isikik dizenleme ; Sarkma (m) Oila +1
Diizenleme tipi e
e B Direk Boyu (m) 10
Direk acikhd m |
Isik noktas: yiiksekligi m [ Min. Direk AQIk|IgI 40
Tasiyia kol egimi X [ 4 (m)

Isiklik noktas: sarkmasi
Direk Dondiirme

i W —— __ _y Isik akisi ¢=10500 Lm
Direk-Arag Yolu mesafesi 0. — Baglanti glicii P= 75W

Tasiyia kol uzunlugu
Boylamasina ételeme
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Isik Akisi Degeri Atama

0.050 x 0.050 x 0.080m

Igklik diizenlemeleri
1. FNIS180_STRADAZX... X
M FNL5180_STRADA-22S-T3_OSRAM_ [«
isletme saati 4000 Saatjyl []
Iskik FN15180_STRADA-2X2S- [+]
T3_OSRAM_DURIS._P9_SIMULATED
(FN15180_STRADA-2X2S-
T3_OSRAM_DURIS. P9 SIMULATED)
[ Tiim yerlestirimleri varyant olarak kullanin
Iskaks  8000.00 Im

Baglant giicii 570 W

Birlestirme Kullanici tanimh
8000Im | 57.0W

Igkiik diizenleme
Diizenleme tipi
CETIPTTR
i
Direk acikigi 40.000 m [ Optimizasyon
Isk noktas! yiikseklidi 10.000 m (M
Tagiyia kol egimi 00 ° |H
Isikiik noktas: sarkmasi 0.000 m (M
Direk Dandiirme 00 °
Bir direkteki iiklik sayisi 1
Direk-Arag Yolu mesafesi
Tagyia kol uzunlugu
Boylamasina dteleme

2 o : LED’li Yol Ayd. Tasarimina
. lligkin
[cd/mﬂ; : Usul ve Esaslar / Ek-1

v :
V< Duzenek Karsilikli

v:
Sinif
Serit Sayisi 2x2
Serit Genigligi (m) 3,5
Sarkma (m) Oila +1

Direk Boyu (m) 10

Min. Direk A¢ikhgi
(m)

Isik akisi $=8000 Lm
Baglanti gucu P=60 W
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Algoritma Olusturma

Algoritma olusturulurken, hali
'S YMETRY hazirda kullaniimakta olan
Sistem Kullamici Birimi senaryolardan ornek alinarak iyi

Gorev Birimi Kombinasyon Atama anaIIZIGr'ara§t|rmalar
Vanue Ho yapiimalidir.

WGRUPIM A

&=
1)
3
Y
o
2
@
E

<

I

Sabit Parametre Degerdern Degisken Parametre Degereri
Tagt Yol Aynmi Yok v Ortam Paraklig
. . . -
Yol Siriis Zofugu Tasanm Hiz Anlik verilere gore aktiflik
. » Veri havuzuna gore aktiflik
Kavsak Yogunlugu Park Etmig Araglar | Yok v . T
* Optimum adaptasyon aktiflik
Manuel Hesapla
Aydinlatma Erigim Dim Grafik Atama Analiz
Meveut Kombinasyon gk At Lm) 840000 Verimlilik Merkezi Sensor Veri
Yol Sinfi Deger M2 Gt S0 e
ol Jinm Uegen
: Dim Orani 0.5076 Erigim Takip Al Birimler O

Durum: M2 yol sini kriterleri uygulanmigtir. Dimleme akiftir.
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Algoritma Olusturma

goreceli aki (Lm)
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POINT

T, R—
anlik degisim : :
o o ¢ o akilli sistem § §
--------------------------------- sabitgki
T M2
EE S Y
o —.l-o-o-o-o-o:M4
00-06
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« LED donusum projelerinde beklenen-yeterli verimlilik oranina
sahip olabilmek, ancak akilli aydinlatma ile saglanabilecektir.

« Akilli aydinlatma algoritmasi, bu verimlilik degeri Gzerinde en
onemli niceliktir. Yapilan arastirmalar uzerinde ¢cok dikkatli
calisiimali, var olan ornekler iyi degerlendirilmelidir.

« Bu calisma, gerek algilayici sistemlerin dogru kullanilabilmesi,
gerekse yazilim kisimlarinin dogru ve hatasiz c¢alisabilmesi igin
multidisipliner bir yaklasimi zorunlu kilmaktadir.
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