Subemiz tarafindan elektrik,
elektronik, bilgisayar muhendisi
adaylarimizin calismalarini tesvik
etmek, yaptiklari calismalarin bilim
dinyasina ve kamuoyuna duyu-
rulmasina yardimci olmak ve onlarin
gelecekteki meslek odalari EMO ile
baglarini gelistirmek amaciyla kenti-
mizde egitim veren ilgili bélimlerin
son sinif égrencilerine yonelik Proje
Yarismasinin ikincisi 23-30 Haziran
2010 tarihlerinde gergeklestirildi.

Proje yarismasi; elektrik,
elektronik, haberlesme ve bilgisayar
olmak Gizere iki ana grupta yapildi. 26
Haziran 2010 tarihinde Bilgisayar
Muhendisligi alanina iliskin projelerin
deg@erlendirilmesi, Degerlendirme
Kurulu Uyeleri Yrd. Doc. Dr. Tuncay
Ercan, Dr. Kékten Ulas Birant ve (")Qr.
Gér. Ozlem Aktas tarafindan; Elektrik
Elektronik Muhendisligi alanina
iliskin projelerin degerlendiriimesi ise
Dog¢ Dr. Salih Dinleyici, Yrd. Dog. Dr.

Bilgisayar Miihendisligi

Hacer Sekerci ve Yrd. Dog. Dr.
Ahmet Ozkurt tarafindan gergekles-
tirildi.

Proje yarnismasi 6ddl téreni ise 30
Haziran 2010 tarihinde Subemizde
gerceklestirildi. Odiil téreninde Sube
Yoénetim Kurulu Baskani Sedat
Gilsen'in acilis konusmasinin
ardindan yarismaya katilan proje
sahipleri, projelerinin kisa bir
tanitimini yapti. Proje Yarismasi’nda
dereceye giren meslektas adayla-
rimiz asagidakiisimlerden olustu:

DERECE PROJE ADI PROJE SAHIBI UNIVERSITE-BOLUM
Birinci | Sanal Gergeklik Ersan Aktas, HisnU Erten DEU Bilgisayar Miihendisligi B6limii
ikinci | Akilli Ulasim ishak Teyran, Gokhan Ozbulak | DEU Bilgisayar Miihendisligi Bolimii
Elektrik Elektronik Muhendisligi
DERECE PROJE ADI PROJE SAHIBI UNIVERSITE-BOLUM
Birinci | Mini CNC ve Baski Devre Kazima Makinasi | Recep Elmas, A. Fatih Yiice DEU Elektrik Elektronik Mihendisligi
ikinci &3 R BN W 8l RS A I Sinan Kaya DEU Elektrik Elektronik Miihendisligi
e -ti ipulator | D Sedat C hoglu, . . .
Uciinca Akselerometre Tabanl Pan-tilt Manipulator | Dursun Seda erra" oglu DEQ Elektrik Elektronik Mihendislii
Mert Kirang, Anil Stilev




EMO izmir Subesi IIl. Proje Bulusmasi’nda
Dereceye Giren Proje Ozetleri

Bilgisayar Miuhendisligi

Ersan Aktas, HUsnuU Erten

Sanal GEI’QEKIIK DEU Bilgisayar Miihendisligi BoIimUi

Bu projede bir nesnenin modelinin olusturulup sanal ortama aktariimasi ve sanal ortamdan bu modelin gercek hayattaki
nesneyle es zamanli olarak kontrol edilmesi amaclanmistir. Projede sanal gerceklik ortami olarak Matlab Simulink kullaniimistir.
Sanal ortamda hareket edecek olan cihazin modeli ise SolidWorks programi ile modellenmistir. Cihazin hareketi tamamen manuel
(joystick ile) olarak kontrol edilecek ve cihazla sanal ortam arasindaki iletisim ise radyo sinyalleri kullanilarak saglanacaktir.
Kullanicidan génderilen sinyallerle cihazin gelen komuta gére istenilen islemi gerceklestirmesi ve sanal ortama ise durum bilgilerini
gondererek senkron hareket etmeleri saglanmustir. Sonug olarak projenin gercek hayatta sagladigi yararlardan biri pratikte kamera
yada pahali bir cihazla kontrol edilen cihazlarin daha kolay ve daha ucuz olan sanal modelinin olusturularak kontrol edilebilmesidir.
Ayrica olusturulan sanal ortama uzaktan erisim (6rnegin sanal ortami web ortamina aktarmak) saglanarak islemleri daha basit
kilmak ve insanlara anlasilir bir kullanici ara yGzt sunmustur.

ishak Teyran, Gékhan Ozbulak

Akalh Ula§lm DEU Bilgisayar Miihendisligi BoIGimUi

GuUnumuzde gerceklestirilen toplu tasimacilikta; otobus isletmecileri seferleri parametrik olmayan yollarla gerceklestirirler. Bir
baska deyisle otobuUs seferleri isletmeciler tarafindan otobUs duraklarinda bekleyen yolcu sayilari ve halihazirda hat icin calisan
otobuslerin durumlari dikkate alinmaksizin statik bir sekilde belirlenir. Bu tip bir yaklasim otobuUs seferlerinin verimsiz bir sekilde
gerceklestirimesine ve kétl kaynak kullanimina yol agmaktadir. Bu projede toplu tasimaciigin verimsiz taraflarini iyilestiren bir
model sunulmakta ve bu model modern teknolojilerden faydalanilarak gerceklestiriimektedir. Elde edilen baslica kazanimlar,
gercek zamanli veri kullaniminin yanisira ge¢miste elde edilen blyutk boyutlu verilerden veri madenciligi yontemleri ile bilgi elde
edilmesi ve bu iki ydntemin birlestirilmesi ile toplu tasimaciligin yénetiminin gelistiriimesi olarak siralanabilir.

Elektrik Elektronik Muhendisligi

Recep Elmas, A. Fatih Ytice

Mini CNC ve Baski Devre Kazima Makinasi . _ o e
DEU Elektrik Elektronik Muhendisligi Bolimu

Calismada elektronik baski kartini islevsel hale getirmek icin kazima ve delme yapabilecek bir mini CNC cihazi tasarimindaki
butin ¢alismalar tek tek ele alinmistir.Tasarim asamasinda Uzerinde calisilan konular sunlardir : Adim Motorlar, Mekanik Sistem,
Bilgisayar Destekli Tasarim, Dogru Cizim Algoritmalari, Elektronik Kontrol Unitesi, SD Card donanimi ve yazilimi, Kalibrasyon,
internet sitesi ve yapilan calismalarin paylagimi.

3 Faz Voltaj ve Akim Harmonik Analizoru i Sinan Kaya
DEU Elektrik Elektronik Muhendisligi BoIimu

Elektrik sebekesinden cekilen akimlar dogrusal olmayan ytklerden dolayr cesitli frekanslarda harmonikler icerebilir. Bu
harmonikler ayni zamanda gerilim dalga seklinin sinls yapisini da bozabilmektedir. Dolayisiyla diger yukler icinde gerilim
kaynaginin kalitesi bozulmus olmaktadir. Harmonik limitleri dnemli bir guc kalitesi géstergesidir. Akim ve gerilim dalga sekli
icerisinde bulunan harmoniklerin dlgtlerek tespit edilmesi igin isaret isleme teknolojileri ve teknikleri kullaniimaktadir. Bu projede
mikro denetleyici tabanli ve Fourier ddntistim teknigi kullanilarak G¢ faz gerilim ve akim dalga sekli icerisindeki harmoniklerin tespiti
saglanmustir.

Akselerometre Tabanli Pan-tilt Manipﬁlatér Dursun Sedat Cerrahoglu, Mert Kivang, Anil Stlev
DEU Elektrik Elektronik Miihendisligi B&Iim(

Projenin amaci akselerometre (ivme &lcer)’den gelen x ve y eksenlerine ait agi bilgileri ile iki eksende hareket eden robot kolu
tasarimi yapabilmektir. Projede; akselerometre, microcontroller, servo motor teknolojileri kullaniimistir.
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